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Résumé : A ses débuts, la science en IA fut en avance sur la technique. Il fut possible de prévoir bien
avant leur réalisation des jalons importants, par exemple la victoire de DeepBlue sur Kasparov aux
échecs. Aujourd’hui, la technique en IA est en avance sur la science. Les scientifiques sont surpris par les
capacités des techniques récentes, dont celles des grands modeles du langage (LLM) et de I'lA
générative. On maitrise bien les principes d'induction statistique mis en ceuvre, mais on ne comprend
pas pourquoi ¢ca marche pour d’autres taches que celles prévues. On observe une discontinuité des
performances (une transition de phase) sur certaines taches cognitives en fonction de la taille des
réseaux. On n’explique pas ce que cette transition induit. On a des modeles du langage "boites noires",
mais pas de modele scientifique intelligible de ces boites. Le but de cette conférence est de présenter
les principes mis en ceuvre par les LLM pour pouvoir débattre des questions scientifiques et éthiques
soulevés. On développera en particulier les principaux points suivants :

. les hypotheses de base de I'apprentissage statistique,

J I’entropie du langage naturel,

] la projection sémantique des mots,

) les réseaux de neurones artificielles, les transformers et les mécanismes d’attention,
) les performances et limitations actuelles des LLM

On terminera par les questions ouvertes et défis éthiques que soulevent les LLM.
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